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1. DATOS DE IDENTIFICACION

UNIDAD DE APRENDIZAIE | MECANISMOS

0 MODULO:

Clave: 19420

Ubicacidn: Cuarto semestre Area: Profesionalizante

Horas y créditos:

Tedricas: 40 Précticas: 40 Estudio Independiente: 16

Total de horas: 96 Créditos: 11

Competencia(s) del perfil
de egreso al que aporta:

CG9. Desarrolla nuevos enfoques interdisciplinarios y construye propuestas
innovadoras a partir de la transdisciplina.

CE4. Disefia y administra programas de mantenimiento predictivo, preventivo
y correctivo para dispositivos y sistemas mecatrdnicos.

CE5. Evalia maquinaria y sistemas automatizados existentes para realizar
actualizaciones utilizando tecnologias y herramientas modernas que
incrementen la eficiencia y precision de los procesos.

Unidades de aprendizaje
relacionadas:

Fisica mecanica, Disefio asistido por computadora, Algebra lineal, Estatica, Dindmica,
Ciencia e ingenieria de los materiales, Mecanica de materiales, Dinamica de sistemas,
Disefio de elementos mecanicos, Manufactura avanzada, Robética.

Responsable(s) de
elaborar el programa:

Dr. Lauro Armando Contreras Rodriguez Fecha: noviembre de 2024

Responsable(s) de
actualizar el programa:

Fecha:

2. PROPOSITO

Analizar y describir el comportamiento cinematico de los elementos de maquinas para aplicarlos en los

procesos que requieran transformacion y transmision de movimiento.

3. SABERES

Teodricos: -

Comprender la interaccion de los componentes de un sistema para la transmisién de
energia.

Conocer los diferentes tipos de mecanismos que pueden ser aplicados a los sistemas
mecatrdnicos

Realizar los célculos para entender como se transmite la energia a lo largo de una
cadena de cinematica
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Practicos: - Analizar y disefiar diferentes tipos de mecanismos para su aplicacion en sistemas
mecatronicos

- Elaborar los mecanismos para observar su comportamiento fisico

Actitudinales: - Colaborar para el desarrollo fisico de mecanismos
- Fomentar la creatividad para la fabricacién de mecanismos.

4. CONTENIDOS

1. Introduccién a los mecanismos
1.1. Generalidades de los mecanismos
1.2. Conceptos basicos
1.2.1. Eslabones y pares cinematicos
1.2.2.Nodos
1.2.3. Cadenas cinematicas
1.3. Grados de libertad
1.4. Inversién cinematica
1.5. Ecuacién de Griebler y sus excepciones.
2. Analisis cinematico de mecanismos planos
2.1. Analisis de posicidn de mecanismos planos por método grafico y analitico
2.2. Analisis de velocidad de mecanismos planos por método analitico y gréfico
2.3. Analisis de aceleracion de mecanismos planos por método analitico y grafico
2.4. Teorema de Kennedy
2.5. Analisis de posicién, velocidad y aceleracién por medio de software
3. Levas
3.1. Nomenclatura, clasificacion y aplicaciones de levas y seguidores
3.2. Analisis de diagramas y curvas de desplazamiento, velocidad y aceleracion para el seguidor.
3.3. Disefio grafico y analitico del perfil de levas planas (con seguidor radial, descentrado y de movimiento
oscilatorio)
3.4. Disefio de levas planas con la aplicacion de software
4. Engranajesy trenes de engranajes
4.1. Nomenclatura, clasificacion y aplicacion de los engranajes (rectos, conicos y helicoidales)
4.2. Disefio de engranajes (rectos, conicos y helicoidales)
4.3. Estandarizacion y normalizacién de engranajes
4.4. Analisis cinematico de trenes de engranaje (simples, compuestos y planetarios)
4.5. Disefio de engranajes por medio de software
5. Sintesis de mecanismos
5.1. Introduccién a la sintesis de mecanismos
5.2. Espaciamiento de los puntos de precision para la generacién de funciones
5.3. Disefio grafico y analitico de un mecanismo de cuatro barras articuladas como un generador de funciones
5.4. Sintesis analitica empleando nimeros complejos
5.5. Aplicacidon de software en la sintesis de mecanismos.
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5. ACTIVIDADES PARA DESARROLLAR LAS COMPETENCIAS

Actividades del docente:
® Exposicion del tema
e Retroalimentacion del tema
® Asesoriay acompafiamiento en el proceso de aprendizaje
® Propiciar un ambiente de aprendizaje acorde a las necesidades de los alumnos y los objetivos de
aprendizaje

Solicitar trabajos y tareas escritas y dar retroalimentacién

Solicitar a los alumnos exponer frente al grupo promoviendo el andlisis, la apropiacion y la transmisidn

clara de material, evitando la repeticién mecdnica del mismo

e Organizary coordinar el trabajo de los equipos dentro del proceso de aprendizaje de los aspectos
tedrico-practicos

e Evaluar el proceso de aprendizaje de manera oportuna mediante trabajos, practicas, tareas o exdmenes.

Actividades del estudiante:

< Asistir a clases en los horarios acordados por la unidad académica

< Entregar evidencias de forma puntual

4 Lectura previa del tema

< Participacion dinamica en todas y cada una de las actividades implementadas por el docente

< Participar de manera proactiva en la retroalimentacién de tareas y trabajos encomendados previamente
por el docente

< Realizar exposiciones frente al grupo de manera analitico-critica, demostrando una apropiacion adecuada
de los contenidos tematicos, evitando la repeticion mecanica a través de marcos de lectura

< Llevar a cabo investigacién de los temas desde diferentes marcos de referencia

< Realizar trabajos en equipo y colaborativos conforma a las instrucciones dadas por el docente

6. EVALUACION DE LAS COMPETENCIAS

6.1. Criterios de desempefio 6.2 Portafolio de evidencias
Evaluaciones orales y/o escritas - Tareas
Practicas e investigaciéon de campo - Trabajo en clase
Exposiciones - Exposiciones
Participacion en foros de debate, mesas redondas, - Examenes
discusion de articulos - Proyecto final

Participacion sobre actividades de estudio
independiente

6.3. Calificacion y acreditacion:

Calificacion parcial Calificacién final
- Exédmenes: 70% - Evaluacion parcial: 90%
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Practicas, exposicién y trabajo en clase 15%

Proyecto final: 10%

7. RECURSOS DIDACTICOS

Aula virtual UAS, Google classroom, Google drive, correo electrénico, Video proyector, Internet, articulos
cientificos, materiales didacticos, bases de datos de acceso institucional.

Bibliografia bdsica

8. FUENTES DE INFORMACION

URL o biblioteca
Autor(es) Titulo Editorial Afio digital donde esta
disponible
: . Analisis y Sintesis
Alvarez, Angelesy , . )
L Cinematicos de Limusa 1978
Félix, Jorge. ) o
Sistemas Mecdnicos
Disefio De
Arthur G. Erdman, ] )
Mecanismos, Prentice Hall 1997
George N Sandor _ , .
Analisis y Sintesis.
Kinematics and
Burton, P. Dynamics of Planar Prentice Hall 1979
Machinery
Bibliografia complementaria
URL o biblioteca
Autor(es) Titulo Editorial Afio digital donde esta
disponible

9. PERFIL DEL DOCENTE
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Grado de licenciado en ingenieria mecatrdnica o afin, con experiencia y dominio sobre los saberes tedricos,
practicos y actitudinales, con habilidades para establecer analogias entre sistemas y habilidades didacticas para la
ensefianza y evaluacién del aprendizaje




